IQQ                                  Aohter Absohnitt.                  '                §. (if>.
(3)     1F=K (x* 4-^4- z\] 4- 2 A (ft, *, 4- e-xx 4- xx ft,)
mid fiir die inneren Druckcomponeuten orgieht sich nach & 62 (1 ?t): (4)                  ~¥y = Kxx -{- %yy -\- kZf, %z "= \*>8xt
Die drei Constanteri K, A, ^ lassen sich uber auf zwei re-duciren durcb. die dritte Annahme:
3. dass iiberhaupt alle Ilichtungon in dem elasti,-schen Korper gleichwerthig scion, (lass also dor Korper isotrop sei.
Dazu ist erforderlich, dass die Ausdriicko (4) ilire Form nicht andern, wenn man zu einem neuen reditwinkligen Co-ordinatensystem iibergeht.
Es seien also x', y', a' die Coordinator! einoH Ptmktes in <lt»m neuen System, das mit dem urspriinglichen durch dio Formdn zusammenharige:
f                                         I                             I                                                                    J      \       1         t      [                     f
x = &i x ~-p % y "j™ tty $)   x ^^ (&1 & ra"p QI y -"j— Cj %, / ___               t                i                                      j   \   i    i   \       t
und die Coeffioienten alt o^, o-j... sind darin den aua dor analyti-sclien Geometrie bekannten Relationeri untorwori'on, die wir nicht hierher zu setzen brauchen.
Nach §. 60 (D) haben wir zun&chst
/'fi^                        v    ,,.., ,.  v   j   «  v    i   „   \?
\y)                                 Xa> = it]  fx -f" % J,y -f- &5j Jra,
^g./ rz: (Jj /jx  -j— ftg >/^  ~J— tt;i //»,
und wenn wir hieraus die Componenten nach den Ilichtungon x\ y', $' bilden:
oder da Zv — Y* etc. ist:
(n\               Y'    __  «a T      L_ /.a V     t    «l V
^j            Aa» — a« A-B -f- a| xv -f- a» A
4- 2aj, a, r, + 2 flj a, ^. 4- 2 «i a8 Xy,
4" (% ^a 4™^2 *») y* 4*(*« ^i 4* ^< ai) ^JB 4" 0*i ^s 4~ ^i <*») -Xyi